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ROBOTICA EDUCATIVA

MODULO 1: INTRODUCCION AL MUNDO DE LA ROBOTICA
Objetivos:

Comprender los fundamentos de la robdtica, su evolucién y relacion con los sistemas
de control automaticos; identificando componentes, tipos, leyes y aplicaciones.
Analizar la robdtica educativa como herramienta innovadora, sus plataformas,
estrategias y el impacto de la inteligencia artificial en |la ensefianza por competencias.

Contenidos:

v' Robdtica: concepto, historia, clasificacion. Composiciéon de sistemas
automaticos y sus partes. Principales caracteristicas y diferencias de
microprocesadores y microcontroladores. Tipos de sensores y actuadores.
éQué son los sistemas de tiempo real y los sistemas embebidos? ¢Qué son los
lenguajes de programacién y los programas informaticos?

v' éQué es un robot? Usos y aplicaciones. Partes que componen un robot y
elementos usados en la construccién de un robot. Clasificaciéon general de los
robots. Leyes fundamentales de la roboética.

v’ éQué es la robodtica educativa?. Plataformas y recursos. Evolucién de la
educacion. Estrategias didacticas para la ensefianza y la evaluacion por
competencias. El impacto de la Inteligencia Artificial.



